MECHATRONIKA - MCHTR

Lp.| Symbol Nazwa modutu lloé¢ | Opfata
modutu godazin
1. Wprowadzenie do mechatroniki — system mechatroniczny, sensory
MCHTR | i aktory, kinematyka, dynamika i requlacja uktadow wielocztonowych, 32 1200
WPR | przetwarzanie danych procesowych, procesy sterowania, realizacja
przekaznikowa i elektroniczna ukfadow logicznych, podstawowe funkcje logiczne,
uktady kombinacyjne i sekwencyjne.
2. Techniki pomiaru wielkosci dynamicznych w uktadach
MCHTR | mechatronicznych — uktady pomiarowe i czujniki, pomiar wielko$ci elektrycznych
TP i nieelektrycznych, przetworniki c/a i a/c, standaryzacja sygnatéw pomiarowych 24 900
rycznycen, p 2 yzacja syg p yen,
archiwizacja wynikéw pomiarow.
3. Sterowanie uktadow mechatronicznych - sterowanie a requlacja, struktury
MCHTR | uktadéw sterowania, cztony podstawowe, regulatory, klasyfikacja uktadow
. SO L i 32 1200
SUM | sterowania, sterowanie ciggfe i binarne, sterownik jako specjalizowany
mikrokomputer, architektura sprzetowa sterownika, zasady wykonywania
programu przez sterownik.
4. Podstawy programowania sterownikéw PLC - wprowadzenie do
MCHTR | programu STEP7 MicroWin i sterownikéw S7-200, programowanie
PLC | kombinacyjnych ukfadow sterowania, programowanie uktadow sekwencyjnych
Z pamigciq stanu, programowanie ukfadow sekwencyjnych z pamigcig czasu, 32 1200
programowanie licznikéw impulséw, operacje i relacje matematyczne
w sterownikach przemystowych, operacje bitowe w sterownikach przemystowych.
5. | MCHTR | Architektura mikrokontroleréw i mikrokomputeroéw - architektura 32 1200
AMM | systemu mikroprocesorowego, wspofpraca z uktadami wejScia/wyjscia, interfejsy.
6. Podstawy programowania klockéw systemu LEGO Mindstorms
- wprowadzenie do programowania w $rodowisku graficznym LEGO Mindstorms,
MCHTR | prezentacja zintegrowanych $rodowisk programistycznych do wykorzystania z
LEGO | klockami LEGO Mindstorms, programowanie robotow w Srodowisku LEGO 32 1200

Mindstorms, programowanie robotow z wykorzystaniem Srodowisk zewnetrznych,
Zaawansowane zadania komunikacji miedzy robotami i urzgdzeniami
zewnetrznymi bluetooth.




